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FONCTION DESEQUILIBRE DE COURANT (VCB60) 
La fonction de protection contre les déséquilibres de courant (VCB60) peut être utilisée pour la détection d'asymétrie inattendue de la mesure 
du courant. 
La méthode utilisée sélectionne les courants de phase maximaux et minimaux (valeur RMS des composants fondamentaux de Fourier). Si la 
différence entre les deux est supérieure à la limite définie, la fonction génère un signal de démarrage. Une des préconditions nécessaires à la 
production d'un signal de démarrage est que le maximum des courants soit supérieur de 10 % au courant nominal et le minimum inférieur de 
150 % au courant nominal. 
Les modules de calcul de Fourier calculent la valeur RMS des composants de courant basiques de Fourier des courants de phases 
individuellement. Ils ne font pas partie de la fonction VCB60, mais de la phase préparatoire. 
Le module de traitement du signal analogique traite la valeur RMS des composants de courant basiques de Fourier des courants de phase pour 
préparer les signaux pour la décision. Il calcule la valeur maximale et minimale des valeurs RMS et la différence entre le maximum et le 
minimum des valeurs RMS des composants fondamentaux de Fourier des courants de phase en tant que pourcentage du maximum de ces 
valeurs (ΔI>). Si le maximum de ces courants est supérieur à 10 % du courant nominal et inférieur à 150 % du courant nominal et la valeur 
ΔI> est supérieure à la limite définie par le paramètre prédéfini (Start Current Diff), une sortie est générée au module de décision. 
Le module de logique de décision associe les signaux d'état pour générer le signal de démarrage et la commande de déclenchement de la 
fonction. 
La commande de déclenchement est générée après la durée définie si la commande de déclenchement est activée par le réglage du paramètre 
booléen. 
La fonction peut être désactivée par un réglage de paramètre, et par un signal d'entrée programmé par l'utilisateur avec l'outil de 
programmation graphique. 

Données techniques 

 

Données techniques Valeur Précision 

Précision démarrage reprise à In  < 2 % 

Point de consigne 0,95  

Durée de fonctionnement 70 ms  

 
Réglages 

 

Paramètre Désignation Sélection Par défaut 

Sélection du mode de fonctionnement 

VCB60_Oper_EPar_ 
Fonctionneme
nt 

Désactivé ; Activé Activé 

 
 

Paramètre Désignation Explication Par défaut 

Sélection pour commande déclenchement 

VCB60_StOnly_BPar_ 
Signal de démarrage 
uniquement 

0 pour générer commande 
déclenchement 

0 

 
 

Paramètre Désignation Unité Min Max Pas Par défaut 

Définition courant différence phase  

VCB60_StCurr_IPar_ Start Current Diff % 10 90 1 50 

 
 

Paramètre Désignation Unité Min Max Pas Par défaut 

Durée  

VCB60_Del_TPar_ Durée ms 100 60000 100 1000 
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