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FONCTION MAXIMUM DE COURANT TEMPORISE (TOC51 BAS, HAUT)

La fonction « maximum de courant temporisé » demarre dés le franchissement du seuil correspondant par I'un des courants circulant sur I'une
des entrées de l'unité ampéremétrique « phases ». Elle émet un signal de fonctionnement a échéance de sa temporisation si le seuil a été
franchi durant toute la durée de celle-ci.

La caractéristique de fonctionnement de cette temporisation peut étre a temps constant ou a temps dépendant selon les standards IEC et IEEE
(norme IEC 60255-151, Edition 1.0 d'Ao(it 2009).

Dans le cas d'une caractéristique de fonctionnement a temps constant (ou indépendant) le fonctionnement du bloc [TOC51] suit une
temporisation fixe dés le franchissement du seuil Is réglé sur I'appareil par I'un des courants « phases », quelle que soit I'amplitude de la
surintensité.

Dans le cas d’une caractéristique de fonctionnement a temps dépendant, les propriétés du bloc [TOC51] entrainent que dés le franchissement
du seuil Is réglé sur l'appareil par I'un des courants « phases », il adapte la valleur de sa temporisation a I'amplitude de la surintensité
(déclenchement d’autant plus rapide que la surintensité est grande).

Les courbes de fonctionnements a temps dépendant associées a la fonction « protection a maximum de courant temporisé » sont définies par la
formule suivante (Norme : IEC 61255-4)

(G)=TMS| —~ ¢ | quand G > G,
9
Gs
ol
t(G)(seconds) temps de fonctionnement théorique pour une valeur de G constante,
k, c constantes fonctions du type de courbe sélectionnée (en secondes),
a coefficient fonction du type de courbe choisie (sans unité),
G valeur d'intensité mesurée, basée sur la valeur efficace vraie (IL1 Four, IL2 Four, IL3 Four)
Gs valeur de réglage de la courbe (Seuil de fonctionnement de la protection),
TMS coefficient multiplicateur de temps (sans unité).
Réf. Courbe k c a
IEC
1 A IEC Inv 0,14 0 0,02
2 B IEC VeryInv 13,5 0 1
3 C IEC ExtInv 80 0 2
4 IEC LongInv 120 0 1
5 ANSI Inv 0,0086 0,0185 0,02
6 D ANSI ModInv 0,0515 0,1140 0,02
7 E ANSI VeryInv 19,61 0,491 2
8 = ANSI ExtInv 28,2 0,1217 2
9 ANSI LongInv 0,086 0,185 0,02
10 ANSI LongVeryInv 28,55 0,712 2
11 ANSI LongExtInv 64,07 0,250 2

La fin de la plage de réglage de la courbe a temps dépendant (Gp) est :

G, =20*G,

Au déla de cette valeur, le temps de fonctionnement théorique est défini par la relation suivante :

t(G) = TMS

quand G> GD = 20*GS
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Ceci implique que le temps de fonctionnement, au-dela de 20 fois le seuil, est toujours le méme.
Par ailleurs, un retard minimum (IDTM) peut étre défini par un paramétre spécifique. Cette temporisation est activée si cette derniere est
supérieure au temps t(G) défini par la formule ci-dessus.

Cette particularité permet de s‘assurer du temps fonctionnement de la protection a partir d’'une certaine valeur de courant de défaut
(surintensité).

Temps de retombée :
e pour les courbes IEC, le retour a I'état de veille de la protection est obtenu aprés une temporisation définie par : TOC51_Reset_TPar_
(Reset delay)
e pour les courbes ANSI, le temps de retombée est défini par la relation suivante :

t.(G)=TMS k—'a quand G < G
-l @
GS
ol
t:(G)(seconds) temps de retombé théorique pour une valeur G constante,
ke constante fonction du type de courbe sélectionnée (en secondes),
a coefficient fonction du type de courbe sélectionnée (sans unité),
G valeur d'intensité mesurée, basée sur la décomposition en série de Fourier,
Gs Valeur de réglage de la courbe (Courant de démarrage de la protection),
TMS Coefficient multiplicateur de temps (sans unité).
Ref. Courbe k- a
IEC
1 A IEC Inv Retour a I'état de veille aprés une temporisation fixe, définie
2 B IEC Verylnv TOC51_Reset_TPar_
3 c IEC ExtInv et Ey
4 IEC LongInv
5 ANSI Inv 0,46 2
6 D ANSI ModInv 4,85 2
7 E ANSI VeryInv 21,6 2
8 F ANSI ExtInv 29,1 2
9 ANSI LongInv 4,6 2
10 ANSI LongVeryInv 13,46 2
11 ANSI LongExtInv 30 2

Les informations logiques disponibles de la fonction « protection a maximum de courant » sont :
> Un signal individuel pour chacune des phases en défaut
> Un signal de démarrage général
>  Une commande de déclenchement général

Une entrée logique permettant le blocage de la fonction « protection a maximum d'intensité temporisé » est également disponible. Les
conditions d'activation/désactivation/blocage sont définies par I'utilisateur a I'aide de I'éditeur d'équation logique sous EUROCAP.
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Caractéristiques techniques

Donnée technique Valeur
Fonctionnement 20 < Gs < 1000
Temps de fonctionnement
Ecart de retour 0,95

Temps de retour *
Caractéristique a temps dépendant.

Caractéristique a temps independant. Environ 60 ms
Insensibilité a composante apériodique
Temps de détection <40 ms
Temps de retombée

Caractéristique a temps dépendant. 30 ms

Caractéristique a temps independant. 50 ms

Influence de la variation du courant sur le temps de
fonctionnement (IEC 60255-151)

* Mesuré au niveau des contacts.

Précision
<2%
+5% or £15 ms, le plus grand des deux

< 2% or £35 ms, le plus grand des deux

<2%

<4%

Paramétres de réglage

Parameétre Désignation Réglage
Caractéristique de fonctionnement
TOC51_Oper_EPar_ Operation Off, DefinitTime, IEC Inv, IEC Verylnv,

Par défaut

Definite

IEC ExtInv, IEC LongInv, ANSI Inv, ANSI ModInv, ANSI VeryInv, ANSI Time
ExtInv, ANSI LongInv, ANSI LongVeryInv, ANSI LongExtInv

Unité Min
Seuil de fonctionnement
TOC51_StCurr_IPar_ Start Current % 20
Coefficient multiplicateur de temps (TMS)
TOC51_Multip_FPar_ Time Multiplier sec 0.05
Temporisation de fonctionnement minimal (temps dépendant)
TOC51_MinDel_TPar_ Min Time Delay * msec 0
Temporisation de fonctionnement (temps constant)
TOC51_DefDel_TPar_ Definite Time Delay ** msec 0
Temps de retour a |'état de veille (temps dépendant)
TOC51_Reset_TPar_ Reset Time* msec 0

*Applicable pour une courbe a temps dépendant
**Applicable pour une courbe a temps constant

Max Pas
1000 1 200
999 0.01 1.0
60000 1 100
60000 1 100
60000 1 100
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