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FONCTION SYNCHROCHECK (SYN25) 
Plusieurs problèmes peuvent survenir dans le système d'alimentation électrique si le disjoncteur se ferme et connecte deux systèmes 
fonctionnant de manière asynchrone. La surtension peut endommager les éléments d'interconnexion, les forces d'accélération peuvent 
surcharger les arbres des machines tournantes ou, enfin, les actions entreprises par le système de protection peuvent entraîner la séparation 
non désirée de parties du système électrique.  
 
Pour éviter de tels problèmes, cette fonction vérifie si les systèmes à interconnecter fonctionnent de manière synchrone. Si oui, la commande 
de fermeture est transmise au disjoncteur. En cas de fonctionnement asynchrone, la commande de fermeture est retardée pour attendre la 
position appropriée des vecteurs de tension des deux côtés du disjoncteur. Si les conditions pour une fermeture sûre ne peuvent pas être 
remplies dans un délai prévu, la fermeture est refusée. 
 
Les conditions d'une fermeture sûre sont les suivantes : 

• La différence des amplitudes de tension est inférieure à la limite déclarée, 
• La différence des fréquences est inférieure à la limite déclarée  
• La différence d'angle entre les tensions des deux côtés du disjoncteur est dans la limite déclarée. 

 
Cette fonction traite à la fois les commandes de réenclenchement automatique et de fermeture manuelle. 
 
Les limites des commandes de réenclenchement automatique et de fermeture manuelle peuvent être définies indépendamment les unes des 
autres. 
 
La fonction compare la tension de la ligne et la tension de l'une des sections de barres (Bus1 ou Bus2). La sélection du bus se fait 
automatiquement sur la base d'un signal d'entrée logique défini par l'utilisateur à l'aide de l'éditeur d'équations graphiques. 
 
En ce qui concerne les tensions : toute tension phase-terre ou phase-phase peut être sélectionnée. 
 
La fonction traite les signaux de la fonction de supervision du transformateur de tension et active la commande de fermeture uniquement en 
cas de tensions plausibles.  
 
Il existe trois modes de fonctionnement : 

• Vérification de la mise sous tension : 
o Bus mort, ligne sous tension, 
o Bus sous tension, ligne morte, 
o Tout cas d'excitation (y compris bus mort, ligne morte). 

• Contrôle de synchro (ligne sous tension, bus sous tension) 
• Commutateur synchro (ligne sous tension, bus sous tension) 

 
Si les conditions de "vérification de l'excitation" ou de "vérification de la synchronisation" sont remplies, la fonction génère la commande de 
libération et, en cas de demande de fermeture manuelle ou automatique, la commande de fermeture est générée. 
 
Si les conditions de mise sous tension ou de fonctionnement synchrone ne sont pas remplies lors de la réception de la demande de fermeture, 
alors la commutation synchrone est tentée dans le temps imparti. Dans ce cas, les vecteurs tournants doivent remplir les conditions pour une 
commutation sûre dans le temps d'attente déclaré : au moment où les contacts du disjoncteur sont fermés, les vecteurs de tension doivent 
correspondre entre eux avec une précision appropriée. Pour ce mode de fonctionnement, la durée de fonctionnement prévue du disjoncteur 
doit être paramétrée, afin de générer la commande de fermeture à l'avance en tenant compte de la vitesse de rotation relative des vecteurs. 
 
La procédure de vérification commencée peut être interrompue par une commande d'annulation définie par l'utilisateur dans l'éditeur 
d'équations graphiques. 
 
En mode de fonctionnement "bypass", la fonction génère les signaux de déclenchement et transmet simplement la commande de fermeture. 
 
La fonction peut être lancée par les signaux de demande de commutation qui déclenchent aussi bien le réenclenchement automatique que la 
fermeture manuelle. Les signaux d'entrée logiques sont définis par l'utilisateur à l'aide de l'éditeur d'équations graphiques. 
 
Les signaux de blocage de la fonction sont définis par l'utilisateur à l'aide de l'éditeur d'équations graphiques. 
 
Les signaux de blocage de la fonction de supervision du transformateur de tension pour toutes les sources de tension sont définis par 
l'utilisateur à l'aide de l'éditeur d'équations graphiques. 
 
Les signaux pour interrompre (annuler) la procédure de commutation automatique ou manuelle sont définis par l'utilisateur, en utilisant l'éditeur 
d'équations graphiques. 
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Caractéristiques techniques 

 
Fonction Valeur Précision 

Tension nominale Un 100/200V, réglage des paramètres 

Plage de tension effective 10-110 % de Un ±1% de Un 

Fréquence 47.5 – 52.5 Hz ±10 mHz 

Angle de phase  ±3 ° 

Temps de fonctionnement Valeur de réglage ±3 ms 

Temps de réinitialisation <50 ms  

Rapport de réinitialisation 0.95 Un  
 

Paramètres de réglage 

 
Paramètre Désignation Réglage Défaut 

Sélection de la tension traitée 

SYN25_VoltSel_EPar_ Voltage Select L1-N, L2-N, L3-N, L1-L2, L2-L3, L3-L1 L1-N 

Mode de fonctionnement pour la commutation automatique 

SYN25_OperA_EPar_ Operation Auto Off, On, ByPass On 

Activation/désactivation de la commutation automatique des synchros 

SYN25_SwOperA_EPar_ SynSW Auto Off, On On 

Mode de mise sous tension pour une commutation automatique 

SYN25_EnOperA_EPar_ Energizing Auto Off, DeadBus LiveLine, LiveBus DeadLine, Any energ 
case 

DeadBus LiveLine 

Mode de fonctionnement pour la commutation manuelle 

SYN25_OperM_EPar_ Operation Man Off, On, ByPass On 

Activation/désactivation de la commutation manuelle des synchros 

SYN25_SwOperM_EPar_ SynSW Man Off, On On 

Mode de mise sous tension pour une commutation manuelle 

SYN25_EnOperM_EPar_ Energizing Man Off, DeadBus LiveLine, LiveBus DeadLine, Any energ 
case 

DeadBus LiveLine 

  Unité Min Max Pas  

Limite de tension pour la détection de "ligne sous tension". 

SYN25_LiveU_IPar_ U Live % 60 110 1 70 

Limite de tension pour la détection de la "ligne morte". 

SYN25_DeadU_IPar_ U Dead % 10 60 1 30 

Différence de tension pour le mode de vérification automatique de la synchro. 

SYN25_ChkUdA_IPar_ Udiff SynCheck Auto % 5 30 1 10 

Différence de tension pour le mode de commutation synchro automatique 

SYN25_SwUdA_IPar_ Udiff SynSW Auto % 5 30 1 10 

Différence de phase pour la commutation automatique 

SYN25_MaxPhDiffA_IPar_ MaxPhaseDiff Auto Deg 5 80 1 20 

Différence de tension pour le mode de vérification de la synchro manuelle 

SYN25_ChkUdM_IPar_ Udiff SynCheck Man % 5 30 1 10 

Différence de tension pour le mode de commutation synchro manuel 

SYN25_SwUdM_IPar_ Udiff SynSW Man % 5 30 1 10 

Différence de phase pour la commutation manuelle 

SYN25_MaxPhDiffM_IPar_ MaxPhaseDiff Man Deg 5 80 1 20 

Temps de fonctionnement du disjoncteur à la fermeture 

SYN25_CBTrav_TPar_ Breaker Time msec 0 500 1 80 

Durée de l'impulsion pour la commande de fermeture 

SYN25_SwPu_TPar_ Close Pulse msec 10 60000 1 1000 

Temps de commutation maximal autorisé 

SYN25_MaxSw_TPar_ Max Switch Time msec 100 60000 1 2000 
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Paramètre Désignation Unité Min Max Défaut 

Différence de fréquence pour le mode de vérification automatique de la synchro 

SYN25_ChkFrDA_FPar_ FrDiff SynCheck Auto Hz 0.02 0.5 0.02 

Différence de fréquence pour le mode de commutation synchro automatique 

SYN25_SwFrDA_FPar_ FrDiff SynSW Auto Hz 0.10 1.00 0.2 

Différence de fréquence pour le mode de contrôle manuel de la synchro 

SYN25_ChkFrDM_FPar_ FrDiff SynCheck Man Hz 0.02 0.5 0.02 

Différence de fréquence pour le mode de commutation synchro manuel 

SYN25_SwFrDM_FPar_ FrDiff SynSW Man Hz 0.10 1.00 0.2 
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